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.i g;ée'n Stabilité de fusée a ailerons /\ [ Fusée mono-diamétre, ||
Remplir les cases jaunes - 200
Fusee
Nom Ma fusee
Club Mon club s entro d [ 400
Matricule MF 0 &n;;zee
Type Minifusée Propu plein | Propu vide | Sans propu
Masse 1500 g sans propu [ 600 Masse propu 0,16 kg | 0,084 kg -
Centre de Masse 438 mm sans propu CdM propu 114 mm | 114 mm -
Longueur totale 1143,2 mm Marge Statique Masse fusée 1,66 kg | 1,584 kg| 1,5kg
800 CdM fusée 495 mm | 469 mm | 438 mm
Propulseur XCp Cna
Type Pandora (Pro24-6G BS) ¢ Portance [ <to00 Coiffe 89 mm 2,0
Position du bas 1143,2 mm Fleche Emplanture Ailerons 1086 mm 19,0
Me Saumon | | 20
Forme (-)givale (pointue) Envergure
Hauteur 190 mm
Diametre 80 mm - -1400
Ailerons 19/09/2026 Min Reésultats Max — .
Mono-empennage Finesse 10 14,3 20 50 1 Diagramme des critéres de stabilité
Emplanture 'm’ 130 mm Portance 15 21,0 21,0 30 0] 3 \\
Saumon  'n’ 80 mm MargeStat.| 15D 6,20D | 6,52D | 6D S
Fléche ' 100 mm Couple 30 130,3 137,0 | 100 Ty
Envergure 'E' 130 mm XCp 991 mm| 991 mm wl 8 A -~
Epaisseur ‘ep' 5 mm MS /L 43% L 46% L L E ™~ I
Ll = SURSTABLE ] Marge Statique (MS)
Position du bas 1143,2 mm o L ‘ ]
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Remplir les cases jaunes 200 12 Y 200 13 v
Fusée < 4 3 ki
Nom Ma fusee ) \
Club Von club 150 ; 150 \
Matricule MFO By T
Masse totale 1,6599 kg \ peecbres \,‘Desc( . '
Propulseur Pandora (Pro24-6G BS) " as:t::rads:nte F::éif}fé%'s"q“e 100 1] as-fehnads:nte —IPaIiSt que \F::r::rfgtl::
Trainée Aérdynamique \ |
Surface Réf. 0,007627 m? \ i
Cx 0,6 + ¥ \
50 ¢ 50 +4- ‘.|
Rampe de Lancement \ :
Longueur 25m | Portée x [m] \ Temps [s
I'Elévgation 80° o . Al + | . + p <!
Altitude Om 0 50 100 150 200 250 0 5 10 15 20 25 30 35
DescenteSousParachute 19/09/2026 Temps Altitude z | Portée x Vitesse | Accélération| Efforts
Fusée 0 satellite Sortie de Rampe 23,1 m/s
Masse 1,5843 kg | Vit max & Acc max 74 m/s 135 m/s?
Dépotage N/A
Ouverture para 8s Culmination, Apogée 6,7s 230 m 76 m 10 m/s
Type de para Croix Ouverture parachute fusée 8,0s 223 m 89 m 16 m/s 389N
Surface para 0,26 m? Impact balistique 141s ~0m 142 m 56,0 m/s 2488 J
Cx parachute 1
Vitesse du vent 5 m/s
Vitesse descente 99m/s |
Durée descente 23s Pour localiser la fusée
Durée du vol 31s Couleur fuselage/coiffe Brun/Orange...
Déport latéral £113 m Couleur parachute fusée Rouge...
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Notes :

Ces courbes représentent la trajectoire de la fusée dans I'hypothése d'une descente balistique (sans ouverture du parachute).
L'accélération longitudinale gravitationnelle définit le mouvement (dérivée de la vitesse) : Acc = (Poussee - Trainée * Poids) / m
La charge "non-gravitationnelle" vue par un capteur d'accélération (masse-ressort) est : Charge = (Poussée - Trainée) / m




